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M.01.01.01. WYTYCZENIE OBIEKTU INZYNIERSKIEGO ORAZ WYZNACZENIE
PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania ogdlne dotyczace wytyczenia
obiektu oraz wyznaczenia punktéw wysokosciowych w zawigzku z przebudowg mostu nad Kanatem
Miejskim, dz. nr 218, obr. Pomitowo w ciggu drogi gminnej nr 170041z, dz. nr 217, obr. Pomitowo.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji Robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg zasad prowadzenia Robo6t zwigzanych z:

- wyznaczeniem osi obiektu,

- wyznaczeniem punktéw wysokosciowych,

- wyznaczeniem punktéw charakterystycznych oraz innych koniecznych do wytyczenia obiektu.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi polskimi normami i podanymi w ST
D.M.00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt. 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace Roboét

Ogdlne wymagania wykonania Robot podano w ST D.M.00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt. 1.5.
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST D.M.00.00.00
"Wymagania ogolne" pkt. 2.

2.1. Materialy do wykonania Robét
Do wyznaczenia trasy obiektow inzynierskich konieczne sg nastepujgce materiaty: stupki betonowe, rury
stalowe, trzpienie stalowe, pale drewniane.

3. SPRZET
Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST D.M.00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt. 3.

3.1. Sprzet do wykonania Robot

Do wykonania Robot konieczny jest sprzet geodezyjny wysokiej doktadnosci taki jak:

- dalmierze,

- niwelatory,

- teodolity,

- tasmy stalowe lub parciane.

Jakikolwiek sprzet nie gwarantujgcy zachowania wymagan jakosciowych Roboét zostanie przez Inzyniera
zdyskwalifikowany i niedopuszczony do Robét.

4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt. 4.

Dopuszczalny jest dowolny rodzaj srodkéw transportowych zaakceptowany przez Inzyniera, stuzacy do
przewozu geodetow, sprzetu geodezyjnego oraz materiatow potrzebnych do stabilizacji osi trasy i
zakresu Robot.

5. Wykonanie Robét

Ogolne zasady wykonywania Robét podano w ST D.M.00.00.00 "Wymagania ogoélne" pkt. 5.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami Gtéwnego Urzedu
Geodezji i Kartografii (GUGIK).

5.1. Wyznaczenie osi trasy
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Os trasy winna by¢ wyznaczona w terenie przy pomocy dostatecznie mocnych pali lub rur. Trwatego
wyznaczenia wymagajg hektometry, ktére nalezy ustabilizowa¢ za pomoca stupkéw betonowych.
Usuniecie pali z osi budowli moze nastgpi¢ tylko wowczas, gdy zastagpi sie je odpowiednimi palami po
obu stronach osi, whitymi poza granicami Robét w sposob trwaly i jednoznaczny.

5.2. Wyznaczenie punktow wysokosciowych

Punkty wysokosciowe (repery robocze) nalezy wyznaczy¢ wzdtuz trasy.

Punkty wysokosciowe nalezy umieszczac poza granicami projektowanego obiektu w miejscach
dostepnych, nie ulegajgcych zniszczeniu, z doktadnoscig do 0,5 cm. Punkty te nalezy zaktadaé na
obiektach istniejgcych lub nowo zatozonych punktach wysokosciowych (stupki betonowe z bolcem).

5.3. Wyznaczanie elementu obiektu mostowego

Roboty polegajg na:

- wyznaczeniu wszystkich punktéw niezbednych do odtworzenia obrysu gzymsow,

- wyznaczeniu wszystkich innych punktéw i okresleniu wymiaréw koniecznych do realizacji obiektu.
Doktadnos$¢ wyznaczenia osi podtuznych gzymséw oraz schodéw +£1 cm.

Doktadno$¢ wyznaczenia rzednych na osi + 0,5cm w stosunku do rzednych okreslonych w Dokumentaciji
Projektowej.

6. Kontrola jakosci Robot
Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w ST D.M.00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt 6.

7. Obmiar Robét
Ogdlne zasady obmiaru Robét podano w ST D.M.00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt. 7.

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest 1 komplet rob6t pomiarowych.

8. Odbiér Robot
Ogodlne zasady odbioru Robét podano w ST D.M.00.00.00 "Wymagania ogoélne" pkt. 8.

Odbioér Robot polega na sprawdzeniu zgodnosci wyznaczonych elementéw z Dokumentacjg Projektowa,
ST i wymaganiami Inzyniera.

9. Podstawa ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.M.00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt 9.

9.1. Cena jednostkowa
Cena jednostkowa wykonanych Robét obejmuije:
— prace pomiarowe,
— dowdz i stabilizacje punktow w terenie,
— wykonanie powykonawczej dokumentacji geodezyjnej.

10. Przepisy zwigzane
Instrukcje GUGIK.
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